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Resumen:  

A pesar de la amplia utilización del controlador PID a nivel industrial y la diversidad de 
reglas para sintonizar los tres parámetros de diseño, todavía se reporta la operación 
de controladores PID pobremente sintonizados. En este trabajo se propone una 
metodología analítica para el diseño de controladores PID que garantiza una 
sintonización óptima de los tres parámetros usando el método LQR donde las 
especificaciones de diseño de la respuesta temporal a lazo cerrado se expresan en 
términos de las matrices y del método LQR. 
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